專利構想揭露書
發 明 人：　　　　　　　　　身分證字號：　　　　　　
英文名字 :                　通訊地址：                               
主管簽名：　　　　　　　　　(各單項若有需要，請自行加頁撰寫)

一、創作名稱：(簡單明瞭；暫定)

使用線型影像感測的螢幕指向器的偵測和定位
二、應用領域及理論基礎：(產品使用之範疇)

觸控螢幕
三、相關資料之提供：
四、習用技術背景資料
(相關之先前他人技術，詳述其內容及缺點，必要時佐以圖式說明)

１．傳統方法使用1-to-1對應的訊號阻斷偵測，轉換成螢幕上方物件的位置座標。
２．
３．
五、創作目的：
(本創作可解決之問題及優點，如新功能、元件縮減、或降低成本等)

１．主要目的
本創作以線型影像感測原理和訊號處理方法從事螢幕指向器的偵測和定位，可改善傳統1-to-1對應(一個IR發送對應一個IR接收)成本較高且容錯性差的缺點。
２．次要目的
六、創作簡圖及簡單說明(具體實施例)：
(如功能方塊圖、構造圖、流程圖、或電路圖等，並標明各構件名稱及功效)
構造圖：
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裝置構造功能說明：

1. 控制器
─控制導光棒明亮度
─控制影像擷取裝置(改變曝光時間、啟動影像擷取)

2. 影像擷取裝置
─依線性影像感測器控制協定輸出控制訊號
─接收影像訊號，並存放至暫存器
3. ㄧ維影像資料暫存器
─以時間為基準，存放不同時間之ㄧ維影像資料
─依影像處理器要求，將存放之資料交由處理器分析
4. ㄧ維影像分析處理器
─進行影像分析與處理
5. 線性影像感測器
─感測影像明亮度資訊
6. 導光棒
─送出不同明亮度之平面光
裝置運作說明：

(1). 依照環境光源，由控制器控制(6)導光棒明亮度，與(2)影像擷取裝置曝光量設定，並設定(2)影像擷取裝置開始取像。
(2). 依照(5)線性影像感測器之控制協定，輸出控制訊號，並開始接收(5)線性影像感測器輸出之影像，並將影像資料存放至(3) 一維影像資料暫存器
(3). 將(2)影像擷取裝取得之影像，依時間差異分別存放至暫存器中。並依(4)影像分析處理器之需求，將暫存器之資料輸出。

(4). 進行核心演算法，進行影像濾波、分析，並輸出控制點際座標(詳情如核心演算法流程圖)

核心演算法流程圖：
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1. 所擷取之影像示意圖
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2. 濾波後結果
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3. 偵測可能觸控點
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4. 輸出實際座標
依照觸控時間差，捨棄不正確之觸控點。
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七、最少元件實施例說明及其它：
(以求最大之範圍，最主要功能可達成即可，無需是最完備功能)

八、欲保護之申請專利範圍及技術特點
(僅供參考，真正範圍由事務所工程師協助建議)
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